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DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej ( ST)

1.1.1.  Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00 - Wymagania Ogoélne odnosi si¢ do wymagan  wspolnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostana wykonane dla
zadania: ,,Remont zabezpieczenia podpor mostu na rzece Sekéwka w miejscowosci Sekowa
usytuowanych w korycie rzeki . Droga wojewédzka nr 977, odcinek 260 km 0+048”

1.2 Zakres stosowania ST

1.2.1  Jako czg§¢ dokumentdw przetargowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objgtych ST

1.3.1.  Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu ze Specyfikacjami Technicznymi.

1.3.2.  Specyfikacje Techniczne zgodne sq z zasadami " wytycznych zlecania robot, ustug i dostaw w
drodze przetargu " stanowiacych zatacznik do Zarzadzenia Nr 3 z dnia 18 lutego 1994 roku, wydanych przez
Generalng Dyrekcjg Drog Publicznych i uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do
robot.

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco :

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ wyrobéw budowlanych do zamierzonego
stosowania

Dlugos$¢ mostu - odlegto$¢ migdzy zewngtrznymi krawegdziami pomostu a w przypadku mostow
tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszystkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa ( montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

Dziennik przebiegu robét - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do odnotowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inspektorem nadzoru i Wykonawca .

Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnig.

Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Konstrukcja no$na ( przesto lub przesta obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego i pieszego.
Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksiega Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy do
wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz Robot.



Linie rozgraniczajgce — linie wyznaczajace granice pomig¢dzy pasem drogowym a przylegtym
terenem.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa §cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sig¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca da wyroéwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna czg§¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gorna czg$¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona si¢ sktada¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢
warstwa mrozochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig¢ do nawierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych, przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia ( bliska) zgodnos¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedzial tolerancji nie zostat okre$lony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania na nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzef chroniacych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, shuzaca jednoczes$nie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.

Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Promesa Aprobaty Technicznej — tymczasowe zaSwiadczenie dopuszczajace stosowanie wyrobow
budowlanych, dla ktérych zostato otwarte postgpowanie o uzyskanie Aprobaty Techniczne;.

Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja ( zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego
potaczenia.

Przeszkoda naturalna — element Srodowiska naturalnego stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
inwestycyjnego na przyktad: dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego np.
droga, kolej, rurociag itp.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie do pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpietos¢ teoretyczna - odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami) przgsta mostowego.

Rysunki - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystykg i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot.

Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona do poszczegdlnych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w §wietle porgczy mostowych z wylaczeniem konstrukeji
przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.



Slepy Kosztorys / kosztorys ofertowy /- wykaz robot z podaniem ich ilosci ( przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna cato$¢ konstrukcyjna
lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidzianych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwiazanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowe;j lub jej elementu.

L.5. Ogoblne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych Robot oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna, oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1.  Szczegbly o znaczeniu wyltacznie informacyjnym

Inspektor nadzoru zapewni Wykonawcy swobodny dostgp do wszystkich szczegdtow zebranych przez
Zamawiajacego na temat istniejacych warunkow gruntowych oraz istniejacego obiektu mostowego. Dostgp do
tych szczegdtow utatwi Wykonawcy doktadng ich oceng. Wykonawca odpowiada rowniez za konsekwencje
wynikajace z takiej oceny.

1.5.2. Dokumentacja robocza.

Jesli wymagaja tego Specyfikacje Techniczne, to Wykonawca wykona dokumentacj¢ robocza
przedstawiajaca szczegoty, ktore beda stosowane podczas wykonywania robot. Koszty zwiazane z wykonaniem
tej dokumentacji zostang wiaczone do stawek jednostkowych robot.

Cata dokumentacja robocza zostanie przedstawiona Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia wraz ze wszystkimi
potrzebnymi uzupelieniami dotyczacymi koficowego wykonania Robot.

1.5.3.  Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ .

1.5.4.  Dokumentacja Przetargowa

Dokumentacja Projektowa zawiera¢ bedzie nizej wymienione czgsci:

- Przedmiar i Slepy Kosztorys
Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Przetargowej
przekazanej przez Zamawiajacego , Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki w 4 egzemplarzach i ST i
przedlozy je Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.5. Zgodnos$¢ robot z ST.

Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru
Wykonawcy stanowig czg¢$¢ zamOwienia, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby byly zawarte w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentoéw obowiazuje nastgpujaca kolejnos¢ ich
waznosci:

1. Specyfikacje Techniczne

2. Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach przetargowych , a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru , ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek .

W przypadku rozbiezno$ci, opis wymiar6w wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z ST.

Dane okreslone w ST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materialow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie bedqa w petni zgodne z ST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢
elementéw budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.6.  Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy , w okresie
trwania realizacji zamowienia az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.

1.5.8. Dziennik przebiegu robot.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika przebiegu robot .
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru proponowana formeg i szczegélowy spis treci Dziennika
przebiegu robot w celu uzyskania jego zgody. Dziennik przebiegu robot bedzie prowadzony w jezyku polskim.

1.5.9. Koordynacja z wtadzami odpowiedzialnymi za urzadzenia podziemne i napowietrzne

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za koordynacjg robot zwiazanych z koniecznymi przetozeniami
urzadzen podziemnych i napowietrznych oraz za wlaczenie tych robot do wszystkich programéw prowadzenia
Robét.

Wykonawca uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych wlascicielami tych urzadzen,, potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowq dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozZenia instalacji i urzadzen podziemnych i napowietrznych na
Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru oraz wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot.

W razie uszkodzenia urzadzen podziemnych lub napowietrznych Wykonawca natychmiast zawiadomi odno$ne
Wtadze i bedzie z nimi wspotpracowat przy prowadzeniu niezbgdnych napraw.

1.5.10. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowacé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
- utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osob
lub wlasno$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wglad na:
1. Lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych
IL Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :

- zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi

- zanieczyszczeniem powietrza pylami lub gazami

- mozliwoS$cia powstania pozaru
Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Rob6t norm okre§lonych w odpowiednich przepisach
dotyczacych ochrony srodowiska, obciazaja Wykonawce.

1.5.11. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz maszynach i
pojazdach.
Materialy latwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.12. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sig uzycia materialdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt bgda mialy §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na Srodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robdt ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie
tych materiatow od wilasciwych organéw administracji panstwowe;.
Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.13. Ochrona mienia publicznego i prywatnego.



Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wiladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wladze
oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.14. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczef obciazenia na o§ przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z Terenu Budowy. Uzyska on wszelkie niezbg¢dne zezwolenia od wtadz, co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o takim przewozie powiadamiat Inspektora
nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo
wykonany fragment budowy w obrgbie Terenu Budowy i Wykonawca begdzie odpowiadal za naprawg wszelkich
Robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.15. Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnoSci ma Wykonawca obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.16. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
Robot od Daty Rozpoczgceia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca
bedzie utrzymywac Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob,
aby budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to na polecenie Inspektora nadzoru powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.17. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bgdzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisoOw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie wykorzystywania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowac¢ Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.18.Aprobaty Techniczne

Wykonawca winien uzyska¢ Aprobaty Techniczne lub promesy Aprobat Technicznych na wyroby
okreslone w Specyfikacjach Technicznych.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania , zamawiania lub wydobywania tych materiatéw 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.



Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.
Konieczno$¢ przedstawienia aprobaty technicznej na stosowane materiaty - dla materiatdw wg wymagan
konkretnych ST.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskiwanie pozwolefn od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wlaczajac w to Zzrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zzrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentacjg zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materialow z
jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materiatléw do Robot..

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwo$ci. Wynik tych kontroli bgdzie podstawa akceptacji okre$lonej partii materialow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcj¢ wytworni beda zachowane nastgpujace
warunki:

- Inspektor nadzoru bgdzie mial zapewniona wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialéw w
czasie prowadzenia inspekcji,

- Inspektor nadzoru bgdzie mial wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgSci wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z Terenu Budowy.
Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdujq si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sig¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do
Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wtasciwo$¢ do Robot i byty
dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania bgda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania materialu w wykonanych Robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bgdzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w ST
1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym zamoéwieniem.

Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jesli ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu.
Wybrany sprzgt, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, urzadzenia, maszyny i narzgdzia niegwarantujace zachowania warunkéw zamdwienia,
zostang zdyskwalifikowane przez Inspektora nadzoru i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Roboét 1 wiasciwosci przewozonych materiatow .
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w , ST i
wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym zamowieniem.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu
nieodpowiadajace warunkom zamoOwienia na polecenie Inspektora nadzoru zostang usunigte z Terenu Budowy.
Wykonawca bgdzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na Teren Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z zamdéwieniem, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych Roboét, za ich zgodno§¢ z wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi przez Inspektora nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowane przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zostana,
jesli wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na jego koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w zaméwieniu, ST, a takze na normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdéw i Roboét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy
produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inspektora nadzoru bgeda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako$ci ( PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwo$ci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z , ST oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawiera¢:

cze$¢ ogdlng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot

- bhp

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow Robot

- system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych Robot

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan)

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw, mechanizmow
sterujacych a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru.

cze$¢ szczegolowq opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:



- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo - kontrolne

- rodzaje i ilo$¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.

- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu

- sposob 1 procedurg pomiaréw i badan ( rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzenie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegdlnych elementow Robot

- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zalozona jako$¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Robot 1 jakoSci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzegt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdéw oraz Robot z czgstotliwo$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreSlone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z Kontraktem.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.
Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bgda tak powazne, Ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor
nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawcg usunigte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty tych badan pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawcg i1 zatwierdzone przez Inspektora nadzoru.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonanych przez Inspektora nadzoru bgda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow i badaf, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora
nadzoru.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportdéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.



Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli prowadzonego przez Wykonawcg, bgdzie ocenia¢
zgodno$¢ materialow 1 Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badaf dostarczonych przez
Wykonawcg.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo
oprze sig¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i Robot z ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawcg.

6.7. Atesty jako$ci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatdéw przez Wykonawcg, Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materialow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie
posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bgda posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawceg Inspektorowi
nadzoru.

Materiaty posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST, to takie materialy i urzadzenia zostana odrzucone.

6.8. Dokumenty przebiegu robot

6.8.1. Dziennik przebiegu robot

Dziennik przebiegu robot jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu robot do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika przebiegu robot spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku przebiegu rob6t beda wykonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku przebiegu robot bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bgda czytelne,
dokonywane trwatq technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika przebiegu robot protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika 1 opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do Dziennika przebiegu robot nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
- datg przekazania Wykonawcy terenu robot
- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot
- terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczego6lnych elementow Robot
- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach
- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru
- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu
- zgloszenia i daty odbior6w Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i1 koncowych odbiorow
Robot
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy
- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot
- dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia Robot
- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badaf z podaniem, kto
je przeprowadzit
- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzit
- inne istotne informacje o przebiegu Robot
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika przebiegu robot beda przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.



Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do Dziennika przebiegu rob6t Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjgcia lub zajgciem stanowiska.

6.8.2  Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagty w jednostkach przyjetych w
Wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

6.8.3.  Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzeczenia o jakos$ci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda prowadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora
nadzoru.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza sig oprocz wymienionych w pkt. 6.8.1 - 6.8.3 nastgpujace dokumenty:
- protokoty przekazania terenu robot
- umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne
- protokoty odbioru robo6t
- protokotly z narad i ustalen
- korespondencjg na budowie

6.8.5.  Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie robot w miejscu uprzednio zabezpieczonym.
Zaginigcie jakiegokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawione do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar Robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z ST, w jednostkach
ustalonych w Slepym Kosztorysie.
Obmiaru Roboét dokonuje Wykonawca po pissmnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych Robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pi§mie.
Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana w celu miesigeznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w zamoéwieniu lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora
nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot 1 materiatow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzane poziomo
wzdtuz linii osiowe;.
Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Rob6t nie wymagaja tego inaczej, objgtosci beda wyliczone
wm3 jako dtugos$¢ pomnozona przez $redni przekro;.
Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jesli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia



Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie
doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub koficowym odbiorem Robét, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.
Obmiar Roboét zanikajacych przeprowadza sig¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonywane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi w karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbior6w Robot

W zaleznoSci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Roboty podlegaja nastgpujacym
etapom odbioru, dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:
- odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
- odbiorowi koficowemu
- odbiorowi ostatecznemu

8.2. Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr zanikajacych i ulegajacych zakryciu Robot polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonywany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot.
Odbioru Robot dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czgSci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwitocznie, nie pézniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomieniem o fakcie Inspektora nadzoru.
Jakos¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentdéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.
Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbiodr koncowy Robodt nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach zamowienia, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia Roboét i przyjgcia dokumentoéw, o ktérych mowa w pkt. 8.4.
Odbioru konicowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru
1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z ST.
W toku odbioru koncowego Robét komisja zapozna si¢ z realizacjq ustalen przyjgtych w trakcie odbiorow Robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w okresie wykonania Rob6t uzupetniajacych i Robot
poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupetiajacych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ Robot wykonywanych w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach przetargowych.

8.4. Dokumenty do odbioru koncowego Robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru koncowego
robot sporzadzony wg wzoru przez Zamawiajacego.



Do odbioru konicowego Wykonawca zobowiazany jest przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

- Dokumentacjg Projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych

i ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania tych zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z PZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:

- zakres 1 lokalizacj¢ wykonywanych Robot,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,

- datg rozpoczecia i zakonczenia Robot,

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca budowy wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr ostateczny

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr ostateczny bedzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa
ustalona dla danej pozycji Slepego Kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji bgdzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 ST .
Cena jednostkowa obejmowacé bedzie:
- robocizng bezposrednia,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprz¢tu na Teren Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie, w sktad, ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i
laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy - w tym doprowadzenie energii i wody, budowa
drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, obstugi obce na rzecz
budowy, optlaty za dzierzaweg placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy.
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapi¢
w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawceg za dana pozycje w Wycenionym Slepym Kosztorysie jest
ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robot objgtych ta pozycja
kosztorysowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ujete w poszczegodlnych specyfikacjach szczegdélowych.
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D-02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych rob6t ziemnych.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach wojewodzkich.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja:
wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
budowg nasypow
wykonczeniowe roboty ziemne.
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego speltniajaca warunki stateczno$ci i odwodnienia.
1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢§¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzgdnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysoko$¢ przekracza 3 m.
1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktoérego glteboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.8. Wykop s$redni - wykop, ktorego glebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nos$no$ci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dlugotrwalym osiadaniem pod obciazeniem.
1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre§lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktoérego probki nie
wykazuja zmian objgtoSci ani nie rozpadaja sig¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymalo$¢ na
$ciskanie R, ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrgbie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.
1.4.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac zwigzanych z trasa
drogowa.
1.4.16. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$§¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre$lona wg
WZOoru:

I, =L
Pds
gdzie:
Py - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m’),
pas - maksymalna gesto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], sluzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m”).
1.4.17. WskazZnik réznoziarnisto$ci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno§¢ gruntow niespoistych, okreslona

Wg Wzoru:
u_ e
dyo
gdzie:
dep - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dy - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre$lona wg
wzoru:



B
E,

gdzie:

E; - modul odksztatlcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Podzial gruntéw

Podziat gruntéw pod wzglgdem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntdow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypoéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty i materialy nieprzydatne , okre§lone w ST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawcg . Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowiazkow Wykonawcy.

Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnie | Jed- Grupy gruntow
nie
wlasciwodci | nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty malo wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina glina piasz- czysta zwigzla, glina
ZWIir gliniasta zwigzta, glina pylasta zwigzta
pospotka rumosz gliniasty | il, it piaszczys-ty, it pylasty
piasek gruby zwir gliniasty bardzo wysadzinowe
piasek $redni pospotka gliniasta | piasek gliniasty
piasek drobny pyl, pyt piasz-czysty
zuzel glina piasz- czysta, glina, glina
nierozpadowy pylasta
it warwowy
2 | Zawarto$¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od3do10 >10
3 | Kapilarnos¢
bierna Hyy m <1,0 >1,0 >1,0
4 [ Wskaznik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu do:
odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki, fadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta§mociagi itp.),
sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objgtosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos$¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi zatoZzonej nie powinny by¢ wigksze
niz + 10 cm. Roéznica w stosunku do zatozonych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sig¢ od szeroko$ci zatozonej o wigeej niz £ 10
cm, a krawegdzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od zatozonego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nier6wnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy
pomiarze tata 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nierownosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie jakos$ci wykonania robot
Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robot
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 | Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar ta§ma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i poziomica lub
ziemnego niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2 | Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktore budza watpliwos$ci
powierzchni korpusu
ziemnego

3 | Pomiar pochylenia skarp

4 | Pomiar roéwnos$ci
powierzchni korpusu

5 | Pomiar rownosci skarp

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rdznic sig od szerokosci zatozonej o wigeej niz + 10 cm.
6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga rdzni¢ si¢ od rzednych zatozonych o wigcej niz -3 cm lub
+1 cm
6.3.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia z o wigeej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata. b.
6.3.5. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
6.3.6. ROwnos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.



10.
11.
12.
13.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Je$li materiaty nie spelniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okre§lonych w punktach 5 1 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m’ (metr szescienny) lub m’ ( metr kwadratowy) wykonanych robot
ziemnych ,
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Zakres czynno$ci objetych cena jednostkowa podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podzial i opis
gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbidr robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

M 27.01.02. UMOCNIENIE SKARP KOSZAMI SIATKOWO-KAMIENNYMI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnienia skarp
koszami siatkowo-kamiennymi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiagzanych z wykonaniem umocnienia
skarp koszami i materacami siatkowymi i obejmuja:

¢ montaz koszy
¢ wbudowanie koszy w docelowe miejsce przeznaczenia,
¢  wypeknianie koszy kamieniami,



1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Kosz siatkowo-kamienny - kosz z siatki stalowej o sze$ciokatnym oczku i podwdjnym splocie drutéw,
wypehiony kamieniami i zamknigty od goéry wiekiem z takiej samej siatki — stuzy do budowy konstrukcji oporowych lub
przeciwerozyjnych.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M- 00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne” pkt.1.5.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materialow.

Warunki ogélne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt.2.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp objgtych niniejsza specyfikacjq sa:
2.2.1. Kosze siatkowe

Do budowy umocnien nalezy uzy¢ koszy siatkowych, wykonanych z siatki stalowej o szeSciokatnych oczkach i
podwojnym splocie drutéw (niedopuszczalne jest uzycie siatki o pojedynczym splocie - ogrodzeniowej). Drut stalowy z
ktérego wykonano siatkg powinien by¢ zabezpieczony przed korozja grubym ocynkiem (...lub ,eutektycznym stopem
cynkowo-aluminiowym” lub ,,grubym ocynkiem i dodatkowa powloka z PCW...). Kosze powinny by¢ laczone drutem o
tym samym zabezpieczeniu antykorozyjnym jak drut z ktérego wykonana jest siatka, lub zszywkami ocynkowanymi (... lub
,,pokrytymi stopem cynkowo-aluminiowym” lub ,,ze stali nierdzewnej”...). Dla zastosowanego wyrobu nalezy przedstawi¢
Deklaracjg¢ Zgodnosci z odpowiednia Aprobatg Techniczna.

Wymiary koszy: zgodnie z rysunkami szczegolowymi dokumentacji projektowe;j
Wymiary oczka siatki 8x 10 cm
Grubos¢ drutu &2,7mm (... lub ,,& 2,7/3,7 mm” dla koszy ocynkowanych + PCW ...)
Powloki antykorozyjne gruby ocynk (min. 230 g/m®)  (...lub ,,eutektyczny stop cynkowo-
aluminiowy 95%Zn 5%AL.” lub ,,gruby ocynk (min.230 g/m”) + PCW” ...)
2.2.2. Kamien

Do wypehienia koszy i materacy nalezy uzy¢ niezwietrzatych i odpornych na dziatanie wody i mrozu kamieni. Moga to
by¢ zaréwno otoczaki, jak i kamien famany. Minimalny wymiar pojedynczych kamieni nie moze by¢ mniejszy od wymiaru
oczka siatki - czyli 50 mm dla materacy i 80 mm dla koszy . Najwigksze uzywane kamienie nie powinny przekraczaé¢ 2,5 —
krotnego wymiaru oczka siatki.

3. SPRZET
3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzgtu podano w ST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Montaz i faczenie koszy siatkowo-kamiennych mozna wykonywac rgcznie przy uzyciu szczypiec, obcegdéw 1 dzwigni
(fomu) do zamykania wieka, lub w sposéb zmechanizowany przy uzyciu specjalnej zszywarki o napgdzie pneumatycznym,
zaciskajacej prefabrykowane zszywki. Do napetiania koszy kamieniami mozna stosowa¢ tfadowarki (dowozace jednoczes$nie
kamien z placu sktadowego do miejsca wbudowania), lub koparki chwytakowe. Lico nalezy uklada¢ rgcznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne warunki transportu podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” .
5..2. Montaz i wbudowanie koszy .

Montaz koszy nalezy przeprowadzi¢ wg. nastgpujacego schematu:
¢ rozlozy¢ irozciagna¢ kazdy kosz na twardej, plaskiej powierzchni
¢ zagia¢ 1 podnies¢ do pionu boki kosza i przegrody wewngtrzne, tak aby uzyska¢ regularny prostopadloscian o
wymaganej wysokosci,



¢ polaczy¢ wszystkie stykajace si¢ boki i przegrody, zszywajac je drutem (zaciagajac naprzemiennie podwdjne i
pojedyncze pgtle w rozstawie ok.10 cm), lub zszywkami w miejscach i w ilo$ci podanej przez producenta,

¢ kosz ulozy¢ w miejscu wbudowania na odpowiednio przygotowanym podiozu i polaczy¢ z koszami sasiednimi,
zszywajac wszystkie stykajace sig krawedzie,

¢ puste kosze potaczone w grupg sktadajaca sig¢ z kilku sztuk, nalezy naciagna¢ i dopiero wtedy przymocowac do
podloza lub nizszej warstwy,

¢ kosze napeti¢ dokladnie kamieniami, tak aby nie pozostaly pustki, a w przypadku materaca aby na jego grubosci
ulozone byly min. 2 kamienie. Kosze napeti¢ z lekkim naddatkiem, stosujac w trakcie napelniania haczyki spinajace
przeciwlegtle $cianki,

¢ zamkna¢ wieko kosza lub materaca i przyszy¢ je do goérnych krawedzi wszystkich $cianek pionowych z ktérymi
wieko sig styka (boki i przegrody wewngtrzne); mocowanie wieka nalezy wykona¢ drutem lub zszywkami w sposob
podany wczesniej

¢ montaz pozostatych warstw koszy wg analogicznego schematu zachowujac odpowiednie przewiazania pomigdzy
warstwami.

/... ukladanie pod wodg .../

W przypadku koniecznosci ,.topienia” materacy (uktadania ich pod woda) nalezy:
¢ pojedynczy materac zmontowaé, wypeti¢ kamieniami i przyszy¢ wieko, na plaskim terenie w poblizu miejsca
wbudowania
¢ w trakcie montazu materaca usztywni¢ jego przegrody wewngtrzne i rownolegle do nich boki prgtami ze stali
zbrojeniowej
¢ zapomocy linek stalowych lub tancuchéw podwiesi¢ materac za prety usztywniajace do ramy stalowej o wymiarach
takich samych jak materac
¢ ramg stalowa wraz z podczepionym materacem unie$¢ dzwigiem nad miejsce wbudowania i powoli opuszczajac
utozy¢ materac $cisle, obok materacy wbudowanych wczesniej
¢ ulozone materace potaczy¢ migdzy soba, zszywajac stykajace si¢ krawedzie
podczas ukladania materacy i laczenia ich migdzy soba pod woda na gigbokosci przekraczajacej 1,0m, nalezy uzy¢ nurka.
Prace te nalezy prowadzi¢ z zachowaniem odpowiednich przepisow BHP.
Szczegoly montazu nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjq producenta, oraz wskazaniami Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.6
6.2. Kontrola jakoS$ci robot.

Kontrola polega na sprawdzeniu:
¢ materiatow (kosze , kamien, geowtoknina)
¢ montazu i wbudowania koszy , a w szczegdlnos$ci : poprawnosci faczenia wszystkich krawedzi, geometrii konstrukcji
(pochylenia, rzgdna), doktadno$ci wypetnienia kamieniem (zgodnie z wymogami Aprobaty Technicznej )

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 7
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
- m® (metr sze$cienny) konstrukcji zbudowanej z koszy gabionowych

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i kontrole
prowadzone wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m’ (metra sze§ciennego) umocnienia skarp koszami siatkowo-kamiennymi obejmuje:
¢  wykonanie niwelacji podloza



ulozenia geowlokniny (jezeli przewiduje to PT)

montaz i wbudowanie koszy siatkowych w miejsce ich przeznaczenia

dostarczenie wszystkich materialéow podstawowych i pomocniczych

zastosowanie niezbednego sprzgtu (dzwigdw, srodkow transportowych) i konstrukcji pomocniczych

® o o o o

oczyszczenie sprzgtu i miejsca robot

¢ odwiezienie materialéw odpadowych
¢ montaz, demontaz i przemieszczanie w obrgbie budowy urzadzen towarzyszacych
¢  wykonanie badan i pomiaré6w zgodnych z ST

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-H-04623:1986 Ochrona przed korozja. Pomiar grubosci powlok metodami nieniszczacymi.
EN 10223-3. Hexagonal steel wire netting for engineering purposes.
EN 10244-2. Zinc or zinc alloy coatings on steel wire.

10.2. Inne dokumenty

,Instrukcja montazu i wbudowywania koszy siatkowo-kamiennych (gabiondw)” - opracowana przez ,,GEOTIM” Sp. z
0.0. - ul. Plochocinska 19, 03-191 Warszawa, tel.22 / 51 06 108.

M 27.01.02 a Wykonanie rob6t umocnieniowych kamiennych — narzut kamienny

1. WSTEP

1.1.Przedmiot opracowania ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnienia
skarp narzutem kamiennym

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Opracowanie obejmuje:

e narzuty kamienne

1.4. Podstawowe okreslenia i pojecia stosowane w ST

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M- 00.00.00. ,,Wymagania ogélne”
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materialow.
Warunki ogoélne stosowania materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00.
,»,Wymagania ogdlne” pkt.2.
2.2. Rodzaje materialow
1. Podstawowymi materiatami stosowanymi przy wykonywaniu umocnien kamiennych sa:
e kamien lamany, kamien naturalny nieobrobiony, $rednicy powyzej 50 cm
e kamien sortowany $rednicy 15 — 30 cm
e faszyna lesna

2. Materialy stosowane do wykonywania umocnien kamiennych powinny spelnia¢ wymogi okreslone
w normach i normatywach, a w szczegdlnoSci:
e kamien powinien posiada¢ cigzar objetosciowy 17,0 — 30,0 kN/m’, nie posiadaé spekan, byé¢ odpornym
na dziatanie czynnikéw atmosferycznych



3. SPRZET
3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzgtu podano w ST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania robot

e  spycharki gasienicowe,
e  koparki,
e  ubijaki o recznym prowadzeniu do zaggszczania ziemi,

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogolne” .

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Zgodnie z ustaleniami opracowanego projektu, a w szczegdlnosci:
e  umacniane dno i skarpg wyprofilowac starannie koparka i w razie potrzeby wyréwnac recznie
e  narzut kamienny wykonywaé warstwami przy uzyciu koparki najlepiej z ladu
Wykonanie wysciolek z faszyny:
- rozécielenie faszyny i utozenie kiszek o $rednicy 10 cm w odstgpach co 1,0 m z przybiciem kotkami

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR CZESCIOWY ROBOT
Zgodnie z Czgscia 1 — warunki ogdlne
Zasady ogolne::
1. zakres kontroli wykonanych robot obejmuje
e  ogledziny zewngtrzne cato$ci umocnien
e wyrywkowa kontrolg jakosci robot
e wyrywkowa kontrol¢ wymiarow
e  atesty uzytych materiatdw, jezeli sa wymagane
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
-m’ (metr szescienny) wykonanego narzutu kamiennego

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, 1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
kontrole prowadzone wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m® (metra sze$ciennego) umocnienia skarp narzutem kamiennym:
¢ wykonanie niwelacji podloza
¢ wykonanie narzutu kamiennego



<>

dostarczenie wszystkich materiatow podstawowych i pomocniczych
zastosowanie niezbgdnego sprzetu (dzwigow, srodkow transportowych) i konstrukcji pomocniczych
oczyszczenie sprzgtu i miejsca robot

<>

¢ odwiezienie materialdow odpadowych
¢ montaz, demontaz i przemieszczanie w obrgbie budowy urzadzen towarzyszacych
¢ wykonanie badan i pomiaréw zgodnych z ST

10. PRZEPISY, OPRACOWANIA POMOCNICZE
PN-EN 13383-1:2003 Kamien do robot hydrotechnicznych. Czg§¢ 1: Wymagania.
PN-EN 13383-2:2003 Kamien do robot hydrotechnicznych. Czg§¢ 2: Metody badan

BN-76/8952-31 Kamien do robot regulacyjnych i ubezpieczeniowych
M.01.02.04 ROZBIORKA KOSZY SIATKOWO KAMIENNYCH
1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych na rozbiorce koszy siatkowo kamiennych.
1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
mostowych.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie robot polegajacych na rozbidrce koszy siatkowo kamiennych na istniejacych obiektach mostowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami
oraz z okre§leniami podanymi w Specyfikacji DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
L.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze Specyfikacjg i
poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji. ST DM.00.00.00.
,Wymagania og6lne”.

2. Materialy
Materialy wbudowane nie wystgpuja.

3. Sprzet
Sprzgt do wykonywania robot rozbiorkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

W zwiazku z prowadzeniem robot na obiektach poddawanych modernizacji, zastosowany sprzgt nie
moze powodowaé uszkodzef nie rozbieranych elementow.

Zaleca sig¢ wybor metody rozbiorki o minimalnym stopniu ucigzliwoéci dla otoczenia.

4. Transport

Transport dowolnymi $rodkami transportowymi.

5. Wykonanie robét
5.1 Wymagania ogolne dla robot

Wykonawca jest zobowiazany do sporzadzenia we wiasnym zakresie projektu technologii i organizacji
robot, ktory podlega zaakceptowaniu przez Inspektora nadzoru.

5.2. Wykonanie robot



Wykonanie robo6t obejmuje:
rozebranie koszy siatkowo kamiennych

oczyszczenie miejsca rozbiorki.

5.3. Bezpieczenstwo robot i ochrona srodowiska
Za bezpieczenstwo robot na obiekcie mostowym w czasie rozbiorki odpowiada Wykonawca.

Wykonawca zobowiazany jest do zabezpieczenia obiektu i terenu do niego przyleglego przed
zanieczyszczeniem w czasie wykonywania robot .

6. Kontrola jakosci
Sprawdza sig zgodnos$¢ sposobu prowadzenia robot z Przedmiarem robot.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest 1m’ rozbieranych koszy siatkowo kamiennych

8. Odbior robot

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja odbiorowi koncowemu na podstawie stwierdzenia
zgodnosci zakresu wykonywanych robot z zakresem okreSlonym w przedmiarze robdt oraz stwierdzenia
catkowitego oczyszczenia obiektu z gruzu powstatego z rozbiorki.

9. Podstawa platnoSci

Placi sig za wykonana i odebrana liczbe m® dokonanej rozbiérki w oparciu o powykonawczy obmiar
robot, wedlug ceny jednostkowej, ktéora obejmuje: zapewnienie wszystkich niezbgednych czynnikow dla
wykonania robot, wykonanie prac rozbiorkowych, wywiezienie gruzu wraz z jego kosztami jego sktadowania
oraz oczyszczenie miejsca pracy.

10. Przepisy zwigzane
Nie wystgpuja



Zatqcznik nr 1.2
Numer sprawy RDWT / ZP-15/2009

Przedmiar robot

Nazwa i kod zamdéwienia:
»Remont zabezpieczenia podpér mostu na rzece Sekdwka w miejscowosci Sekowa
usytuowanych w korycie rzeki . Droga wojewédzka nr 977, odcinek 260 km 0+048”

Kod wg CPV:  45221111- 3 roboty budowlane w zakresie mostéw drogowych

— miejsce wykonania robot:

droga wojewddzka nr 977 odcinek 260 km 0+048

— Nazwa i adres Zamawiajacego:
Zarzad Dréog Wojewddzkich w Krakowie
Rejon Drog Wojewddzkich w Tarnowie
33-100 Tarnéw, ul. Ostrogskich 5a

— Data opracowania przedmiaru: 2009-06-01

Autor opracowania przedmiaru robot: Maria Plebanek



Lp. Podstawa Opis pozycji kosztorysowych Tlos¢ Jm.
wyceny
1 2 3 4 5
ST Mechaniczne odmulenie lewostronnej czgsci koryta potoku z przemieszczeniem 1 800,00 m3
02.00.01 na odlegto$¢ do 20 m i wbudowaniem w nasyp
ST Plantowanie skarpy na lewym brzegu ( po odmuleniu koryta) oraz na prawym 720,00 m2
02.00.01 brzegu ( po wbudowaniu w nasyp i zaggszczeniu)
ST M Wykonanie opaski o wys 1,5 m z grubego kamienia tamanego 287,10 m3
27.01.02a ( D> 50 cm ) na brzegu prawym na $cieli faszynowej o grubosci 30 cm
ST M Wysciolki z faszyny lesnej warstwy o grubosci 30 cm pod opaskg z grubego 315,00 m2
27.01.02a narzutu kamiennego
ST M Wykonanie grubego narzutu kamiennego ( gtazy o $rednicy min 50 cm ) w dnie 827,00 m3
27.01.02a potoku wraz z klinowaniem kamieniem o frakcji 100 - 300 mm
ST M Rozbiorka budowli siatkowo-kamiennych. Kosze z kamieniem bez wyprawy 90,00 m3
01.02.04
ST M Budowle siatkowo-kamienne, kosze z siatki stalowej o wymiarach 5,0x1,5x0,5 m 86,40 m3
27.01.02 bez wyprawy




